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WSTEF

Radiomagnetolon wypredukowano zgodnie
z norma ZN-86/MHIPM/ZWM-005

1., PODSTAWOWE PARAMETRY
TECHKNICZNE

Radia

Zakresy odbieranyeh czestotliwodci

D 165+ 285 kHz

s 525+ 1605 kHz

14 5,95+ 1545 MHz

U/oIrRTf 65,5+ 73 MHz

ujccir/ 87,5+ 104 MH=z
Czulost usylkowa

D £2,2 mVim

s £0,8 mVm

M £43 uVv

ujoiRTy,

monofslereo £ 4,025

ufcciry,

monofstereo £3,0/18

Czestotliwosd podrednia
AM 455 kHz +2 kHz
FM 10,7 MHz +0,1 MH=z
Magnetofon

FPredkodd przesuwu

tasmy 4,76 cmfs
Cdehytka predicosc
przeswswu tadmy = 2%

Mierdwnomigrnodd
predikosSci przesuwu
tadgmy =0,25%

Charakterystyka odcozyiu
i zapis-odcayt

Fe 50 ¢« 10000 Hz
Cr 50+ 12500 Hz

Gdstep od zakidcen
wazony w torze odczy-
tu | zapis-odczyl
DML - wylaczony S48 dB

DHNL - witaczomy =850 dB

FParametry
przylaezeniowe

Wejscie dia magnelofonu
lub gramofonu z whkiadks
krystaliczng 0,2 V + 2 VfaT0o kil

Wejdcie dla gramofonu
z wkiadlkkyg magnetycz-
na 5 mv[a7 k1

Wejscie dla mikrofonu 0,4 mV+8 mVf10 kil

Wyjscie magnetofonu

{kgﬁcéwki 31 s

gniazda mikrofonowe=

go 0,3 V +3 dBf10 kil

Moc wyjsciowa

z baterii 2x2,59 W przy
h <£10%
z sieci 2x5 W przy h <£10%
Moc pobierana
z sieci 220 V(50 Hz
maks, 35 VA

Masa radiomagneto-
fornu 6,8 kg (bez baterii)

Wymiary B590x250x140 mm

2. OPIS TECHNICENY

2.1. Rozmieszczenie elementsw
manipulacyjmych i gniazd
przyiaczeniowyech

Opis do rys. 1a

= mikrolon lewy,
- regulator tondw niskich (BASS),
regulator tondw wysokich (TREBLE},

= regulator szerokosci bazsy stereclo-
nicznej] (WIDE),

5 - wekafnik odbioru programu stereocio-
nicznego,

= W K
]

6 - wskazdwka ze dwietlna sygnalizacja
optymalinege dostrojenia do stacji,

7 = klawisz wiacznika gramofonu lub

rzewneirznego magnetolonu (PHONO-TR),

8 = klawisz wilgcznika ocdblornika radio-
wego (RADIOD),

9 - klawisz wigcznlka monolonicznego
odtwarzania [(MoONC),

10 - klowisz wincznika fal dhugich (Lw),

311 - klawisz wigcznika fal Srednich (MW),
12 - klawisz wigczaika fal krdtkich (BW),

13 - klawisz wiacznika fal ultrakrdtkich
(Fm),

14 - klawisz przeigcznika zakresu OIRT
nA CCIR | cdwrotnie (FM1/FMz2) =
- w spocEynkowym poloseniu jest
wigczony zakres QIRT,

15 - klawisz wigcznika wewnglrznego
magnetofonu (TAPE ),

16 - klawisz wiacznika ogranicznika S2u=
méw {(DNL) = tylko dia magnetofonu,

17 = klawisz wincznika intymnege odbwoa-
rzania [INTIM] - pe weidnigeciu kla-
wisza nastepuje zmniejszenie poziomu
glodnodci = jednoczeanym uwypukle-
niem tondw niskich i wysokich,
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24
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28

29

- pokretto strojenia (TUNING ),

- regulator sity glosu kanahi lewego
{(VOLUME),

- ragulstor sih glosu kanalu prawego
(VOLUME},

= mikrofon prawy,
- klawisz wiacznika shichawek (PHONES),

= klawisz wiacznika oszczgdne] eksplo-
atacji baterii [SPARE) - po wilgczeniu
obnita sig moc wyjsSciowa,

= Swietlry wskafnik wigczonej funkcji -
- zapis (RECORD),

- dwietlrmy wskafnik wiaczenia napigcia
sieciowego (MAINS),

klawisz whycenika funkcji - 2apis
(RECORD),

- klawisz wiacznika automatycznego
poziomu zapisu (ALC),

wincznik | wytacznik zasilania
(oN-OFF),

= regulator poziomu zapisu kanats pra-
wago (RECORD LEVEL),

31
iz

23
34
as
3é
37

38
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40
41
42

13
44

45

- regulator poziomu zapisu kanatu lewego
(RECORD LEVEL},

- praycisk funkcji pauza,

= przycisk funkcji szybkiego przewijania
do przodu,

- przycisk funkcji odozyt,

- przycisk zerowania licznika (COUNTER),
= przyeisk funke]i stop,

- licznik przesuwu tasmy (COUNTER]),

- przycisk lunkejl szybkiege przewijania

do tyh,

- gwictlny wskafnlk szybkiego przewija-

nia do tyha,
= dwietlmy wskaznik odozytu,

- Swietlry wskagnik szvbkiego przewija-
nia do przodu,

- Swietlry wsakafnik pauszy,
- kieszen kasety,
= preycisk otwierania kieszeni kasety,

- wakafnik poziomu zapisu i wskaZnik
stanu bateril,

= gniazdo shichawek,

Rys. 1b. Scianko tylna radiomagnetofonu

&



51 = przewod laczgcy antens teleskopows
z gniazdem antenowym,

52 - gniazdo antenowe do przyiaczenia
anterry teleskopowej lub zewnegtrznej
antery o impedancji 758% ,

53 - antena teleskopowa dla zakresu fal
krdtikich i ultrakrdtkich,

5% - gniazdo do przyigczenia zewnglrinego
mikrofonu,

53 - gniazdo do preyigczenin gramofonu
lub zewnetrznego magnetofonu,

56 - raczka,

2.2. Rozmieszczenie nhriek radiomagnetofonu

57 = gniazdo do przyvigczenia gramofonu

z whkiadka magnetyczna,
58 = pokrywa pojemnika baterii,

59, 60 - gniazda do przytaczenia zewngirz-
nych gtosnikdw o impednacji nie
mnicjszej niz 8 §L 1 mocy minimum
B W,

61 -~ przelacznik czestotliwodcl generatora
kasowania i podktadu (OSCIL),

62 - gniazdo do przytgczenia alkumulatora
samochodowego 12 V (BATT 12 V),

63 - gniazdo do previgozenia sznuré siecio-

wego,

Rys. 2. Widok wngtrza radiomagnetofonu

D1 - phvtka radiowsa,

02 - wzmacniacz korekcoyiny, przelycznik
wejsc, obwdd DNL,

D4 - prostownik, filtr napigcia zasilajacego,
wokaznik wysléerowania, stopiefi mocy

(cztery plytki D3),
D5 = phytka magnetofonowa,

2.3. Opis funkcji phiek

Przy opisie tordw sterecfonicznych brano
pod uwage jeden tor, funkcje drugiege toru
s identyczne.

2314. D1 - ptythka radiocwa

2,311, Tor AM
Sygnat wydzielany w obwedach wejécio-

D6 - przedwzmacniacz korekeyiny (plytka
umieszczona na tylnej sciance radio-
magnetofonu),

D7, DB = phytki elektroniki sterujacej
funkcjami mechanizmu (phtki sg
umieszczone n& mechanizmie)

wych fal £rednich, diugich lub krétkich
przechodzi przez wzmacniacz (VT104) na
mieszacz samooseyiujgey (VT 105), Obwéd
C 154, L 111 tworzy eliminator p.cz.
Cewka L 109 tworzy indukcyjnosé obwodu
oscylatora fal dhugich [ drednich, a cewka
L 110 indukcyjnosé obwodu oscylatora fal
krdtkich. W wyniku mieszania sygnatow



oscylatora = sygnatem wejdciowym w ob-
wodzie L 112 | C 157 wydzielany jest
sygnal p.cz. Po dalsze] selekcji w filirze
ZF 102 sygnal przechodzi na wejscie
uktadu scalonego UL 1211, Wzmochniony
sygnat z kofcowki (8) uktadu scalonege
jest podawany na obwdd L 115 i C 168,
skad po liltracji jest przekazywany na
koficdwke (9) ukiadu scalonego, tj. na
wejicie deteklora, Sygnat m.cz. 2 koficdw-
ki (1) uktadu scalonego przechodzi przesz
WIMmacniacEz m.cs. fU’I‘ 107), uklad scalo=
ny NL 101 na wyjsScie R i I zlgcza

XC 105, Przy wlaczonych zakresach AM
tranzystor VT 111 blokuje funkcjg wewngt-
renego generalora ukladu scalonego NL 101,
natomiast tranzystor VT 110 przetgcza
uktad do funkecji "mono'.

Mapigcie regulacyjne autocmatyczne] regu-
lacji wzmocnienia [ARW) =z koricdwki (1)
uktadu scalonego WL 100 przez RP 100

i R 136 jest pedawane na kodcdwke (5)
uktadu scalonego 1| przez RP 100, R 133,
R 120 na baze tranzystora VT 104.
Mapigcie regulacyjne ARW steruje réwniez
uktad wskafnika dostrojenia, zrealizowany
na tranzystorach VT 108, VT 109 i dicdzie
HL 100,

Mapigcie stabilizowane wewngirznege stablli-
zalora ukitadu scalonego ML 100 zasila
bazy tranzystordw VI 100, VT 101,

VT 102 | VT 1085.

2.3.1.2. Tor FM

Syognatl indukowarny w antenie jost wslgpnie
wydzielany w szerckopasmowym obwodzie

L 100 lub L 101, po wzmocnieniu przez
tranzystor VT 100 jest selekcjonowany

w przesirajanym obwodzie w.cz. Po przejs-
clu przez mieszacz samcoscylujacy (VT 101)
sygnat p.cz jest wydzielamy w obwodzie

L 104 j ZF 100. Po wzmocnieniu przez
tranzyater VT 102 | przez [illr ceramiczny
ZF 101 aygnal jesl przekazywany na kori-
cawke [5) uktadu scalonego NL 100,

Po wzmocnieniu jest wydzielarny w obwodzie
L 114 i przekaszywamy na kodcowke (10)
uktadu =calonego, ij. na wejécie ogranicz-
nika sygnatu,

Nastepnie podlega procesowi demodulacji
w demodulatorze FM, kidrego elementami
skladowymi sg migdey inoymi cewki L 116
i I 117, Sygnal m.cz. przez styki prre-
tacznika i wzmocnieniu przez tranzystor
VT 107 jest przekazywany na dekoder
sterecloniczny (NL 101).

222, D2 - w2z m A cniacz
korekcyjny
o bw 4 d DML

przetagecznik
w e ji &,

Na phytke sa doprowadzane svgnalty = od-
biornika radiowego (XC 205), magnelofonu
{XC 204), mikrofonu (XC 210). Frze=z
Eniazda przylaczeniowe s doprowadzane
sygnaly = zewnglrznego gramofonu [(XC 201},
mikrofonu (XC 202). Zincze XC 203 dopro-
wadzs sygnalt z prrzedwzmacniacza korek-
cyjnego gramofonu z wkiladks dynamiczng,
jednoczednie doprowadza napigcie zasila-
jgce B8 V. Sygnat z mikrolonu wewngtrznego
do wejdcia magnetofonu (XC 208) jest do-
prowadzony za posSrednictwem kontaktow
Eniazda XC 202,

Fodlyczenie mikrolondw zewnetrznyvch powo=
duje odiaczenie mikrofondw wewnetrznych.
Sygnal z poszczegdlnych Zrddel naledy
preyiaceyd do wzmacniacza korekcyinego,
zrealizowanego na tranzystorach VI 201
VYT 202, przez weldnigcie odpowiednieogo
przelgcznika, MNa schemacie uwidoczniona
jesat sytuacja gdy wigczona jest lunkcja
odczyitu z magnetolonu. Przy tej funkcji
mozna preyilaczyeE dynamiczny cgranicznik
szumdw DML zrealizowary w f[ormie hybry-
dowego uktadu scalonego (ML 201), Uktad
regulatoréw barwy tonu (RP 201, RP 202)
wykonano w sposdb konwéncjonalmy,
Wyjdcie sygnatu lewegto kanaty | prawego
jest doprowadzone dn’. kontaktdw zlgcza

XC 207. Ziaczem tym jest doprowadzone
rédwniet napiecie zasilajace ptvitke; jest

ono stabilizowane w ukladzie zlozornym

z diody VD 21 i tranzystora VT 21. Po
weisnigciu klawisza RADIC napigcio jest
doprowadzone do konlakidw ziacza XC 205,
za pofrednictwem kidrego jest zasilana
phtka D1,



233, D3 = pltlv il ka stopnia

m o C %

Aplikacja uktadu scalonege VL 301 jest
typowa, Na phyice wyprowadzono punkt
uktadu decydujacy o sprzeieniu zwrotnym
(kontakt 303), kitdry jest wykorzystany do
sterowania drugie] polowy mostka i do
previaczenia regulatora srerokosci bazy
sterecfonicznej (WIDE).

234. D4 = prostownik fillr
napiegecia zagilajagecepsgo
waeskazZznik wysterowanila,

aleapled mooy

Prostownik napig¢cia jest slofony =z diod
VD 41-VD 44, Lltr tworza kondensatory

C 45+ C 48.

Wska®nik wysterowania jest zrealizowary
na ukladzie scalonym NL 401 | na diedach
elekiroluminescencyjnych HL 402 + HL 407,
Prostownik napiecia wejsciowego wskaZni-
kdw jest zrealizowany na podwajaczu na-
piecia ztoZzormym z VD 401, VD 402,

C 401 i C 402,

Napigcie odniesienia, a w zwigzku = bym
czutosE wskaznika, jest regulowana za
pomocs rezystora nastawnego RP 402,
Uktad wskaZnika napigcia bateril jest
zrealizowany na przerzulniku ubtworzonym
z tranzystordw VT 41, VT 42. Stan prze-
rzutnika jest zaleiny od napiecia zasilajg-
cego | jest sygnalizowany diodami HL 401
HL 451,

Stopien mocy jest polgczorny w ukbtadzie
mostkowym., Kazdy stopien jest ziofzormy

z dwdch phytek D3 wlulowarych do phytki
D4, MNapigcie sterujgce przechodzi przez
zlacze XC 406 ne wejécie obwodu L.

Z jego wyjdcia, po ustawieniu cdpowied-
niege poziomu rezystorem nastawrmym

RP 431, sygnal jest podawany na wejsScie
odwracajace [aze obwodu LZ,

Migdzy wyjdcia obwodu L1 i L2 przez
przetacznik SA 41 (SPARE) i SA 42

( FHONE )
kéw. Weisnigeie przetgcznika 5A 41
(SPARE) powoduje odiaczenie glodnikdw
z wyjscia cbwodu L2 | przylaczenie przez

jest podiaczony zestaw glosni-

kondensator do C 49 do "masy". Przy tej
funkcji czynny jest chwad L1, nastgpuje
spadek mocy wyjsSciowej, a w zwigzku

z tym zmniejszorny Zostaje pobdr energii
ze Zrodia zasilania,

Przetgcznik SA 42 (PHONE) przylacza
shuchawki | ocdigcza glodniki,

235 DS =-ptyltka

magnetoflonowa
2.3.5.1, Odczyt

Réwnolegle z indukcyjnofcig glowicy
uniwersalnej jest polaczomny szeredowy
obwod, zlofony 2z kondensatora C 502

i rezystora R 503. Tak utworzony obwdd
koryguje przebieg charakterystyki czestot-
liwodciowej w gdrnvym padimie przencszo-
nych czestotliwosci. Sygnat jest doprowa-
dzormy do bazy tranzystora VT 501 | po
wzmocnieniu - na regulator RP 502, za
pomoca kidrego ustawia sie czulosd
wzmacniacza odczytu. Dwustopniowy
wzmacniacz korekeyjny (VT 502, VT 503)
posiada elementy korekcyjne wigczone

w obwdd ujemnego sprzefenia zwrotnego.
Obwéd sprezesenia zwrotnege jest zamyka-
my przez podanie dodatniego napigcia na
anode diody VD 503, Przez kondensator
C 510 | rezystor R 524 sygnal jest wypro=
wadzory na kontakty zigcza XC 504,

a przez rezystor R 522 - na konlakby
ziacza XC 507 i dalej na wskaZnik wyste-
rowania, Tranzyator VT 504 zwiera wyjsScie
wzmacniacza odczyiu, o ile za posrednicl-
wem ztgcza XC 508 do jego bazy jest
doprowadzone dodatnie napiecie (MUTE=
WY CISZANIE ).

2,3,5.2. Zapis

Sygnat jest wzmacnianmy w pierwszym
stopniu (VT 501}, po kidrym nasigpuje
receny regulator poziomu zapisu RP 501
lub automatyczny regulator poziomu zapisu
(w zaleinodci od polozenia przelacznika A).
W dwustopniowym wzmacniaczu korekcyjnym
(VT 502, VT 503) elementy korygujace
charakterystyke sa wigczane przez poda-
nie dodatniego napigcia na diode VD 504,
Potencjometrem regulacyjmym RFP 503



ustawia sie przebieg charakterystyki na
najwigkszych czgstotliwodciach.
Potencjometrem RP 504 ustawia sig wiel-
kodd sygnatu podawanego na wzmacniacs
VT 507, a tym samym wielkoSé pradu za-
piswu, £ kolektora VI 507 przez filir od-
dzielajacy (R 539, R 540, C 519) sygnat
jeat prEekazywarny na glowice uniwersalns.
Z kolektora VT 503 przez rezystor R 522
sygnal jest przekazywany na kontakty
zimcza XC 507 | dalej na wskafnik wyste=

rowania, Tranzystor VT 505 jest czgdcia
obwodu automatyceznego poziomu zapisu

{ALC.'_L Pracuje on jakeo wzmacniacz | pros-
townik napigcia wyjsciowego wzmacniacza
zapiswu, Wyprostowanym napigciem taduje sig
kondensator © 52; napigcie steruje bazg
tranzyatora VT 51, a tym samym =zostaje
ustalomy prad died VD 501 i VD 502,

Ma to na celu utworzenie zmienne] rezys-

tancji, ktéra wraz z R 507 tworzy dzielnik

napiecia, Obwédd ALC jest przy odczyeie
blokowany przez wigczenie tranzystora

VT 52.

Generator kasujacy jest zrealizowarny na

tranzystorze VT 54 i cewce L 51, Jego

czgstotliwedd moina zmieniad przelgcznikiem

OSCIL, dotaczajac do cewki kondensatory

C 61 i C 62. Prad zasilajgcy generator jest

pobieramy ze Zridia prodowego zrealizowa-

nego na tranzystorze VT 53, Wiaczenie

funkeji REC (zwarcie kontaktéw 21 i 23)

powoduje zamknigcle obwodu zasilania ge-

neratora. Sygnalizacja tej funkcji jest zrea-
lizowana za pomocs diody elekirolumings-
cencyjnej HL 51, Prad podkiadu ustala sig

rezystorem zmiennym RP 505,

Elektronika magnetofonu jest przysiosowana

do zapisu | odezytu tagm typu Cro2 (charak-

terystyka odezyhu, prad kasowania, prad
podkiadu, prad zapisu). Po wlozeniu kasety
typu Fa203 na koficdwce (3) ztacza

¥C 508 pojawi sig dodatnie napigcie, ktdre

spowoduje:

i, Obnigzenie poziomu pradu podkiadu (regu-
luje sig =za pomoca rezystora npastawnego
RP 51);

2. Emiane przebiegu charakierystyki odczytu

na skutek polaczenia kondensatora C 508

w szereg = rezysiorem R 516 przez
przetgczajacy diedg VD 5055

3. Obnizenie pradu zapisu przez preyigoze-
nie rezystora R 534 przez diode przelg-
czajacy VD 506,

236, D6 - przedwemachniacz=z
korekcyjiny

Zrealizowany jesl na tranzystorach VI 601
i VT 602, kidre sg polgczone galwanicznie.
Zalezne od czestotliwoéci ujemne sprzeie=
nle zwrotne jest realizowane przez czlon
ztotony =z R 166, R 617, © 614, © 615
Charakierystyka czestotliwosciowa przed-
wzmacniacza zgodna jest z PN-T4/T-
-06251/07 p. 2.

Mapigcie zasilajpce ukiad elektryczny jest
wiyczane z chwily wetknigcia wtyczki groa-
molenu do gniazda XC 601,

23.7. DT I DA - plytki
elektroniki aterujagece]

funkcjami mechanizmu

2,3,7.1. Funkcja "odczyt"

Po weidnigeiu klawisza " = " nastgpuje
wytgczenie tranzystora VT 804 | wigczenie
tranzvalora VI 806, ktdry roztaduje konden-
sator autostopu C 805, Zostanie zwolniona
wczesnie] wiaczona funkcja. Jednoczesnie
zostana natadowane kondensatory C 701,

C 707, C 806 | wigczony tranzystor

VT B11, kidSry blokuje funkcjg "zapis®,

W preyvpadku gdy suwak glowic znajduje
sie w polozeniu roboczym, przez rezystor
R B4%9 pobudzony zostanie ukiad sterujacy
pracsg silnika suwaka ghlowic, a suwak przej-
dzie w potofenie spoczynkowe. Fo zwolnie-
niu klawisza " > " nastapi wigczenie tran-
zystora VT B04, pod wphywem tadunku kon-
densatora C 701 wigczy sig tyrystor VS 701,
co spowoduje wigczenie tranzystor VT 803,
zadwiecenie diody HL 703 i start silnika
napgdu tasmy.

Jednoczednie po roztadowaniu kondensatora
C BO6 wylaczy sie tranzystor VT 812 i su-
wak gltowlc znajdzie sig w polofeniu robo-
CEY M.

Fo uplywie ok. 1 5, w wyniku utraty tadun-
ku na kondensatorze C 707, wylgczy sig



tranzystor VT 704 [ rozbiegnie sig silnilk
dowijajacy tasme. Przez rezysior R B46
jest blokowana [unkcja biegu silnika dowi=
sSuwalca
gtowic, Silnik dowijania | silnik napedu tad-

jania w przypadku pracy silnika

my do #rédia napiecia zasilajacego sg po-
laczone szeregowo, maksymalne napigcie
potrzebne do pracy silnlka dowijania ustala
dicda VD 802, Blokada zapisu jest realizo-
wana za pofrednictwem rezystora R 831,
Uktad scalormy NL 801 shudy do stabilizacji
cbrotéw silnika napgdu w@smy. Prgdkosc
prresuwu tasmy moizna regulowad rezysto-
rem nastawnym RP B01, Transzystory VT 813
i VT 814 wchodza w skiad ukiadu sterujo-
cego praca silnika suwaka glowic, tranzys-
tor V'T' B15 jest stopniem mocy tego ukbadu
ze stabilizacja napigcia dicds VD B12, Przy
wiaczonym tyrystorze VS 701, przez dicode
VD 718 jest blokowana funkcja stabilizatora
napiecia VI 703,

2.2.7.2, Funkcja "stap"

Po weidnigeiu klawisza "V " nastapi zwol-
nienie woezesniej wigczonej funkcji.
Jednoczesnie zostanie natadowany konders
sator C 704. W przypadku gdy suwalk glo-
wic znajduje sig w poloZeniu roboczym,
przez rezystor R B49 zostanie pobudzony
uktad sterujacy pracg siluka suwaka glowic,
a suwak przejdzie w potoZenie spoczynkowe,
Przy zwolnieniu klawisza "Y " nagsigpuje
wigczenie lranzystora VT 804, pod wphyrwem
lndurnku kondensatora C 704 wigczy sig
tyrystor VS 704, co spowoduje wigczenie
tranzystora VI 803, zaswiecenie diody

HL 704 i start silnika napedu tasmy.
Wigczenie tranzystora VI B06 spowoduje
blokade czyrnnosci autostopuw, Blokada funkcji
zapis jest realizowana za posredrictwem
rezystora R 831,

Wigczenie VS 704 poweoduje przeplyw pracdu
preez diode VD 719 i blokade funkecji stabi-
lizatora napigcia VT 703,

2,3,7.3. Funkcja "przewijania do przodu"

FPrzy wcidnieciu klawigsza " " nastapi zwol=
nienie wczesniej whczonej funkcji. Jedno-
czedfnie dojdzie do natadowania kondensato-
ra C 702, W przypadku gdy suwak glowic

znajduje sie w poioZzeniu roboeczym, przez
rezystor R B49 zostanie pobudzory uklad
sterujagcy pracg silnika suwaka glowic,

a suwak przejdzie w polofZenie spoczynkowe,
Frzy zwolnieniu klawisza " o nastepuje
wisczenie tranzystora VT 804, pod wplywem
tadunku korndensatora C 702 wigczy sig
tyrystor VS 702, zaswieci asig dioda HL 702
i whacey sig tranzystor VT 702, co spowodu-
je start silnika przewijania,

2,3.7.4. Funkcja "przewijania do tyiu"

Przy wcidnigciu klawisza " ¥ " nastapi
#wolnienie woezedniej wiaczonej funkcji,
Jednoczesnie dojdzie do natadowania kon-
densatora C 703, W przvpadku gdy suwak
gtowic znajduje si¢ w polofeniu roboczym,
przez rezystor R 849 zostanie pobudzormy
uktad sterujacy praca silnika suwaka gio=
wie, a suwak przejdzie w polofenie spoczyn-
kowe. Po zwolnieniu klawisza "% " zosla-
nie wlaczony tranzystor VT 804, pod wph-
wem tadunku kondensatora C 703 wilacey
sig byrystor VS 703, zadwieci sig diocda
HL 701 i wiaczy sie tranzystor VT 701, co
spowoduje start silnika przewijanis,

2.3.7.5. Obwdd aulosopu

Przy obrotach talerzvka lewego nasigpuje
cykliczne swieranie | rozwleranie kontaltidw
821 i 822, Przy swarciu kontaktéw nastepu-
je tadowanie kondensatora C 804 przez
obwdd ztofzony £ rezystora R B20 | diody
D BOG, po rozwarciu kontaklidw nastepuje
roztadowanie kondensatora & 804 przez
obwdd zhozony = rezystordw R 847, R 821,

R 848,
Cykl rozladowania kondensatora C 804 utrzy-

muje

pigcia nizszy od progu wiaczenia tranzysto=

na kondensatorze C 805 poziom na-

ra VT B0B. Po zatrzymaniu talerzyka nasts-
pi tadowanie kondensatora C 805 przez

rezyator R 819 [ po uptywie 1+ 2 5 wincze-
nie tranzystora VT 808 | wyiaczenie VT 804,
co spowoduje zwolnienie wezesnie] wigczo-

ne] funkcji.
2.3,7.6. Obwdd ochronny funkcjl "zapis"
Winczenie przetgcznika "zapis" (RECORD)

na phytce DS powoduje doprowadzenie do-

"



datniego napigcia przez rezystor R 833 na
baze tranzystora VI' 810; spowoduje to wig-
czenie tranzystora VT 809 | zadziatanie
elektromagnesu zabraniajgcego arctacje
przetacznika "zapis" (RECORD), Do wiycze-
nia tranzystordw VI 810 | VWD B09 nie doj-
dzie w przypadku winczenia funkcji odczyiu
lub pauzy.

W tyeh przypaditach baza tranzystora

VT 810 jes! blockowana przez wlgczenie
tranzystora VT 811, Jedli w kasecie magne-
tofonowej jest wylamany "“jezyvczek" ochrony
wiaczenia funkcji "zapis", to przez kontakby
ochrony zapisu l:w chwili wtaczenia klawi-
sza "zapis") jest podane napigcie na baze
tranzystora VT 808, Spowoduje to zwolnie-
nie wezedniej wiaczonej funkcji

2,3,7.7. Obwéd sterujgcy pracy silnlka

suwaka giowic

Czynnosd obwodu sterowania jest napieciem
wystgpujacym na anodzie tyrystora VS 701
w zaleznosci od polozenia suwaka glowic,
VS 701, jest
wylaczony tranzystor VI Bl2 | w przyvpadku

.Iei:etl.i jest wigczony tyrystor

gdy suwak glowic znajduje sig W potozeniu
spoczynkowym, przez rezyslory R B40

i R 844 zostaje doprowadzone dodatnie
napigcie na bazeg tranzystora VI 813,
Powoduje to wigczenie tranzystordéw VIN 814
1 VW 815, a w zwiazku z tym dojicie suws~
ka glowic do potozenia roboczego,

Praca silnika zakohiczy sie £ chwily rozig-
czenia kontaktow ustalajacych potozenie
robocze suwaka glowic. W przypodku gdy
tyrystor VS5 TO1l jest wyinczony | suwak
gtowic znajduje sie w polofeniu roboczym,
dodatnie napiecie jest doprowadzone przez
rezystory R 836 | R B44d na baze VT B13.
Spowoduje to wigczenie tranzystordw

VT B1l4 i VI B15 i przejsicie suwaka glowic
do potoienia apoczynkowegdo,

Praca silnika zakodczy sie =z chwily rozig-
czenia kontaktdw ustalajacych polozenie
spoczynkowe suwaka glowic,

2,4, Opis dzialania mechanizmu magnetolonu

Ma ryas. 3 | 4 przedstawionce schematycznie
mechanizm magnetolone. Silnik (1) napedza
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za pofrednictwem paska (2) koto zamacho-
we {17} z waktkiem napedowym {24}.
Fracuje on przy =zapisie i ocdczycie, Silnik
(5), ktéry napedza przy zapisie i odczycie
uktad dowljania, a przy przewijaniu w lewo
lub w prawo ukiad przewijania, napedza za
podrednictwem paska (6) dwustopniows
rolke napedowa. Na osi silnika (19) =znaj-
duje sie Slimak, kidéry wspdipracuje z kotem
Elimakowym (20), Kote (20) posiada mimo-
dréd (21) wspdlpracujacy =z suwakiem (22),
na kidrym as umieszczone growice (25)

i (26). Na sankach znajduje sie os (3],
ktéra steruje déwignia (8) - obrotowa

i przesuwns wzgledem osi (7). DEwignia

z kotem podrednim (12) jest przyvciagana
za pomoca spresyrny (9). Talerzyk prawy
(14) skiada sig # dwdch czgsci. Ze spod-
niej czedci za pomoca paska (15) jest na=
pedzany licznik przesuwu tasmy (16).
Kontakty (27) | (28) =g tzw. czescig
elektroniki | stuig do ustalania poloZenia
roboczedo | spocEynkowego suwaka glowic,
Po whgczeniu funke]i "odczyt" rozbiegnie
sig silnik (1) i koto zamachowe (17).
Jednoczednie rozbiegnie sie silnik (19),

a sanki (22) przejds do poleienia robocze-
go. 2 chwily rozwarcia stykdw {23} sllnik
{19) zakorfczy prace. Mastapi docisk

rolki (23) do walka napedowego (24).

03 {3) uwolni deéwignig (8), kitéra pod dzia-
taniem sprezyny (%) wychyli sie w prawo.
Koto podrednie (12) zacznie przenosié na-
pad z dwustopniowej rolki napedowej (10)
na talerzyk prawy (14). Sposdéb przewijania
zobrazowano na rys, 4.

Koto pofrednie (13) jest zamocowane na
diwigni (33), kitéra jest potaczona z diwig-
nig (30), obracajacs sie wokdt osi (32},
Kote poSrednie jest dociskane do dwustop-
niowej rolki nepgdowef (10) za pomoca
sprefzyny (31), Po wiaczeniu funkcji
"przewijanie do przedu” na silnik (5) jest
doprowadzone napigcie o takiej polaryzacji,
aby dwustopniowa rolke napgdowa (10) wy-
chylita keto podrednie (13) wraz =z déwig-
nia (33) w prawo - do chwili zaspragienia
kota podredniego =z dolng czeicia talerzyka



prawego (14) - | rozpocznie sig proces
przewijania,

Po whiaczeniu funkcji "przewijanie do tyhu"
silnik (8) zacznie obracaé sie w kierunku

przeciwnym, co sSpowoduje przencszenie

napgdu na talerzyk lewy, Przy zapisie lub
odczycie sanki (22) przejdg do polozenia
roboczego, a odé (29) wychyl déwignie (30),
co uniemozliwi wspdlprace rolki (10) z ko-
tem (13},

Rys. 3, Schemat mechanizmu magnetofonu

(odczyt)

2

-

= ==

Rys., 4, Schemat mechanizmu magnetofonu

(przewijanie)

3. REGULACIA | STROJENIE

3,1, Czesd mechaniczna

3.1,1. Z ale cenia

podstltawowe

Przy demontazu | montazu radiomagnetofonu

RM 820 CONDOR nalezy przestrzegad nas-

tepujacych zasad:

- przed przystgpieniem do demontazu lub
wymiarmy bezpiecznikdw nalezy odigczyc

zestaw od sieci zasilajacej przez wycing-
nigcie wityczki szrnura sieciowego;

- jezeli radiomagnetofon byt zaplombowary,
nalefzy po jego zmontowaniu wszystkie
naruszone plomby wykonad ponowrnie;

- jezeli zabezpieczone lakierem wkrety mu-
sza byé odkrgoone, naledy po ponowrym
ich wkreceniu zabezpieczyv<E je lakierem,
najlepiej koloru czerwonego;

- wszystkie oznaczenia licebowe elementdw
pokazarmych na rysunkach ss zgodne



z liczhba porzadkowsg tych elementow
w katalogu zespobdw i czesci zamienmych;
= czyste powisrzchnie bieini metalowych,
z tworzyw sztucznych i gumowych oraz
paskdéw napgdowych przyczyniaja sie do
zwickszenia niezawodnosci pracy ukiadu
mechanicznego,
MNa rys. 1 przedstawiono widok ogdlmy
radiomagnetoflonu RM B20 5 CONDOR.

1.2, Demontaz | monta$
radiomagnelolonu

kompletnego
3,1.2,1. Czynnosci wstepne

Obudoweg radiomagnetolonu stanowig dwie

niezalezne czedci

- korpus kpl z wyposaieniem,

- Scianka tylna kpl

Podstawowym elementem jest korpus kpl

&= wyposaieniem, zawierajacy wszystkie

zacadnicze czedci radiomagnetoloms,

Aby dokonadé demontatu radiomagnetofonu

naleiy:

- wityczke sznura sieciowego odiaczyd od
griazda zasilania,

- wyjad z zaczepdw pokrywe pojemnika
baterii (246) wciskajac dwa zatrzaski
znajdujace sie w gornej czesci,

= wyjac 10 s=zt, baterii,

- wyjaé wiyk (253),

- wykrgcié 7 szt whkretdw (284) i wkret

{2a5),

zdjaé Scianke tylna kpl (211) =z korpusem

‘kpL (210), zwracajac uwage na jej réw-

nomierne odcigganie | przewody lmczace

{w razie koniecznodei odlutowad),
3.1.2.2. Demontaz sScianki tyinej kpl

- raczke kplL (247) wymontowaé, rozgina-
jac jej nakiadki wzdhuz osi magnetofonu,
- nakiadke bezpiecznika (250) wyjaé po
poluzowaniu znajdujacych sig w niej
wkretow i przesunieciu w osi pionowej,
- antene leleskopows (251) wymontowad
do drodika Scianki tylnej po wyjeciu
listwy (252), wykreceniu wkretéw (287)
- 2 =zb | obréceniu jej zaczepu o 907,
Jednoczednie mofemy zdemontowad wivk
z przewodem {253},
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- sprefyne stozkows (245) i (248) oras
blaszke kontaklows {2493 zdemontowad
po uprzednim odlutowaniu doprowadzen,

- plytke przedwzmacniacza (220) wymonto-
wad po odiutowaniu doprowadzeri, odkre-
ceniu wkratdéw (2B6) - 2 gzt, zdjeciu
dociskdw (221).

3.1.2.3. Demonta kerpusu = wyposaZenlem?

- wspornik trale kpl (209) wyjad z pro-
wadnic = do tyilu po odlutowaniu odpro-
wadzarn,

= transformator TS 40/84 (290) wyjaé po
cdlutowaniu doprowadzen | odkreceniu
wkregtdw (282) - 4 szt,,

- gniazda sieciowe VZZ-07 (259) wyjad

po odiutowaniu doprowadzert z prowad-

nic (do géry),

gniazdo GAF 89691 (263) wymontowad

po odiutowaniu doprowadzen i odkreceniu

wkretéw (291) - 2 =szi.,

- wylgcenik sieciowy SWW 631,021,081 wy-

jaé po odlutowaniu doprowadzed | odkrg-
ceniu wkretéw (289) - 2 sg=t,

- mechanizm kpl (206) wyjaé do Srodka

radiomagnetofonu po odlutowaniu dopro-

wadzed | odkrgceniu wkrgtdéw (28B6)

- 2 gzt

phytkg radiows (201) wyjac po zdjeciu

pokretia radia (214), wykreceniu wkretsw

(282) - 2 szt., pe uprzednim rozigezeniu

zines,

- phylke potencjometréw (202) wyjaé do
grodka magnetcfonu po zdjgciu pokretet
{212) i (208), rozmczeniu zlacz, wykre-
ceniu whkretéw (282),

- plytkg wskaZnikdw wysterowania (203)

wymontowad po odlutowaniu doprowadzen
i odkreceniu wkretéw (282) - 2 szi.,

- plytke magnetofonowa (207) wymentowad
po zdjgciu pokrgtia dwufunkcyjnege (205),
odkrgceniu wkretéw (286) - 2 szt
zdjeciu uchwytéw mocujgcych [208)

i roziaczeniu ziace.
UWAGA
Pokretto dwulunkcyjne (205) rozmontowuje-

my po zdjeciu pokretta (254), nastepnie
pokretta (255). Nalety zwrécié uwagg na
stan tulejki (256),



3.1.2.4. Demontaz korpusu kpl:

- mikrofon {279) wyjaé (po odlutowariiu
doprowadzeri) wraz z amortyzatorem
(278),

- gniazdo "JACK" GSMI-1 wymontowad po
odiutowaniu doprowadzeri ocdkreceniu
whkretdw (287) - 2 sz, zdjeciu wsporni-
ka gniazda (276},

- glodnik wysckotonowy (241) zdemontowad
po odkreceniu wkretdw (287) - 4 szi,

- gtognik szercokopasmowy wymontowac po
odkreceniu wkretdw (282) - 4 sz,
MNastepnie zdjac przekladke redukcyjna
{223), cdglaé keoricdwki ostory glodnika
(222) i wyjaé ja wraz z ozdobg glosnika
{229).

3,1.2.5. Zakladanie linki napedu skali

SpossSh zaktadania linki prezedstawiono na
rysunku ponize] [dhugosé linki 905 mim ).

.

Demontazg i

31-1«3-! mﬂnlﬂi
gtédwnych podzespoldw

mechanizmu

Wazelkie naprawy mechanizmu nalezy wyko-
ny-wa,{: po uprzednim wyjgciu mechanizmu
z Korpusu,

3,1,3.1, Wymiana kieszeni kasety kplL (12)

Kieszed kasety (12) jest tokyskowana

we wspornikach {25), Na lewym wsporniku
znajduje sig sprezyna kieszeni kasety (38},
a takie podkiadka (51) craz zawleczka
zabezpieczajaca (49) - 2 szi,, zaloone na
czop kieszenl kasely. Na prawym wsporniku
czop kieszeni ma natokons rdwnie: zawlecz-
ke (49). Aby wyjad kieszer kasety, nalezy
zdjaé z czopdw Ez.nwleczhi (49a), takie
podkiadke (51) | sprezyng (38). Naslgpnie
nalezy przesungaé kieszer nieco w lewo,

tak aby czopy kieszenl wysungly sige z ot-
wordw we wspornikach (25). Operacje te
naletzy wykonaé przy otwarte] kieszeni ka-
sety,

3.1.3.2. Wymiana silnikéw napgdowych (76)
i (77)

Silniki napedowe (76) | (77) sa mocowane
w zespole silnikéw napgdowych (7).

W celu wymiany silnikéw napgdowych naleiy
odjaé spresyne dociskowa (82), nastgpnie
poluzowad wkrety (137) i wysunaé silniki
z obejmy I:BS}. Przed demontatem nalesy
zdjaé paski z kotek napedowych, a takize
cdlutowad wigqzke przewoddw =z gniazdem
{EG], zdejmujac uprzednio kubek ekranujg-
ey (B1).

Montaz silnikdw nalefy przeprowadszic

w odwrotnej kolejnodci, Silnik nalezy monto-
wad na takiej wysokosci, aby po zatoZeniu
paska zachowad jego rownolegtosc do phyty
i atry podczas pracy silnikéw nie wystgpo-
wala wibracja paska.

3.1.3.3. Wymiana silnika wykonawczego (67)

Silnik wykonawczy kpl (67) jest zamocowas-
ny w tozu silnika (68) za pomocs obejmy
(69) silnika oraz wkretéw (127), Pod whkre-
tami znajdujs sie podkitadii (130).

Przed demontatem silnika wykonawcizego
nalesy odinczyé od plyvtki (4) wiazke

z gniazdem (74). Nastgpnic nalesy odkre-
cié wkeety (127), zdjad obejme silnika (69),
zeljad kubek kplL (72) oraz odlutowad silnik
(71) od elementéw ocdkidcajgcych z wiazks
(74).

FPo wykonaniu tyeh ezynnodci nalezy =zdjac
z odki silnika Slimak (72). Przy wymianie
Slimaka nalefzy postgpic podobnie jak wyzej,
pomijajac czynnodel zwigzane z odlutowa-
niem silnika od elementdw odkldcajacych,
Montag przeprowadziéc w odwrotnej kelejnos-
cl.

3,1.3.4, Wymiana kota sSlimakowego (26)

Kaole slmakowe znajduje asig na osi woiska-
nej w piyie montazows (1) i jest zabezpie-
czone przed spadaniem nakiadlks zaciskows
{10). Ped kolem Slimakowym i pod nakiadks
zaciskows znajduja sie podkiadki (41) -
- 2 szt

Przed demontazem kola sSlmakowego naledy
zdjaé kieszeri kasety (wg 3.1.3,1.) oraz
odkrecié prawy wspornik kieszeni (25).
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Mastepnie zdjgé nektadke zaciskows (40)

i wysunaé z osi koto sSlmakowe (26). Frzy
montazu nalezy postepowac w odwrotnej
kelejnedci, pamigtajac o tym, aby mimodrdd
kota dlimakowego (26) znalazi sie w widet=
kach suwaka =z glowicami.

3.1.3.5. Wymiana suwaka z glowicami (2)

Euwak z glowicami {2] jest dociskany do
phyty = kotkami {1} za pomocy dociskacza
(36). Dociskacz jest zabezpieczony przed
spadaniem zawleezka (50) na prawym kotku
centrujacym. Tarcie toczne wystepujace
migdzy suwakiem =z glowicami, kulkami | phy-
ta, montazows jest bardzo mate | diatego
zugycie tych elemenldw jest niewielkie,

Luz jeslt kasowarny przez docidniecie suwaka

z gltowicami (2) docizkaczem (36) za

posrednictwem kulki (124). Fod suwakiem

=z gltowicami (2) znajduja sie kulki {125).
Takie rozwiazanie sapewnia duis powtarzal-
nosc ustawienia wysokofciowego glowic

wzglgdem tasmy i jego niezmiennosé w czasie,

W razie koniecznofci wymontowania suwaka

(2) naledy wstgpnie wykonaé czynnosci

jak w 2.4, nastgpnie odkrgcié maskownice

kplL (38}, zdjgé zawleczke (50) i nakladke

naciskows (39) oraz dociskacsz (28).

W celu zdjgcia suwaka (2) z phyty (1)

nalezy:

- wysunal z piyty z kotkami {1) wylacznik
kraficowy (18],

= przesunac¢ suwak z glowicami (2) w dolne
skrajne potozenie,

- wyjaé =z nakiadki (59) koniec zespolu
diwigni dowijania (10),

- unledé gdrny koniec suwaka z glowlcami
(2) do pozycji pionowej i wysunad deolmy
element prowadzgcy suwaka z phtyty = kol-
kami (1),

- wyjgé kulkei (125).

3.1.3.6. Wymiana glowic:

- odlutowad glowice uniwersalng (57), wyk-
recié whregt (135), zluzowaé wkrat (134)
i wyjgt gtowice,

- odlulowaé giowice kasujaca (58) i, popy-
chajac ja w kierunku talerzykdw, usunad
Z zamocowania.
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Przy montazu nalefy postepowac odwrotnie,
Regulacja potofzenia glowic zositata opisana
w punkcie 3,1.4.4.

3,1.3.7. Wymiana zespotu rolki dociskowe] (58)

Déwignia rolki dociskowej kph (56) jest
toyskowa na ciople osadzomym w suwaku
kplL (54). Dociz': zapewnia spretyna (60).
W celu umozliwienia regulacji docisku rolki
dociskowei (56) w suwaku kpl (2) znajdu-
ja sig czitery olwory rozmieszczone na jeds=
mym  promieniu. Mocujac Koniec spresyny
(6o}, w poszczegdlnych olworach mozna
cdpowiednio dobrad site docisku rolki docis=
kowe] (56) do watka tagmy kota zamacho-
wego kpl (14). W celu wymiany déwigni
rolki dociskowej kpl I:ﬁ-ﬁ:l nalezy:
= ustawi¢ suwak z glowicami (2} w dolmym
skrajrmym potoZeniu,
- zdjgé kieszeh kasety kpl (12) - wg 3,1,2.1,
- usunaé = czopa zawleczkg (63),
- wysungé z czopa diwignig rolki dociske-
wej kplL (56),
Montaz wykonywad w odwrotne] kolejnodci.
Fo montazu sprawdzié silg docisku, ktdra
powinna wynosic 3,5 N +0,05 M.

Docisk mierzy sie w pozycji START. Rolke
nalezy odciggnat dynamomeirem od watka
napgdowego, ciggnac w poblizu jej osi
obrotu, a nastepnie powoli zblizac sie do
watka,

Sitg odeezytuje sig w momencie, gdy rolka
zacznie sie obracad,

3,1.3.8. Wymiana rolki dociskowej {55}:

- zdjaé kieszeri kasety (12) - wg 3.1.3.1,,

- ustawié suwak z gtowicami (2) w dolrmym
skrajmym potofeniu,

- zdjgt =z czopa na kitdrym obraca sig rolka

dociskowa kplL (65) nakiadke zaciskows

{119),

zdjné podkiadke (118).

Prey wymianie rolki dociskowej kpl (65)

s sprawdzic site docisku wg 3,1.3.7.

3,1.3,9, Wymiana kota zamachowego kpl (14)

W celu wymiamy kota zamachowego nalesy:
- zdjat z walka tadmy kola zamachowego
kpl (14) podktadke olejows (46),



- odkrgcié od plyty mechanizmu (1) phytg
oporowa kplL (15),

- zdjat = biezni kota zamachowego pasek
napedu tasmy (43),

= wysunac z lofysk tulejki tofyskowej kpl
(52) kolo zamachowe (14).

Montaz kola zamachowego kpl {14} wylko-

mywad w odwrotnej kolejnodci. Po montagu

sprawdzié luz kodla zamachowego, kitdry po-

winien wynosié 0,1-0,2 mm, Ewentuaing re-

gulacje przeprowadzi¢ przez ocdkrgcenie,

bad# dokrecenie, tofyska (107). Po regu-

lacji togysko nalezy skontrowad nakretis

(108).

3.1.2.10, Wymiana paska napedu tedmy (43)

Dostgp do paska napgdu tasmy {43] uEys-
kuje sie przez odkrgcenie pivty oporowej
lepL. (15).

Uwaga

Mie nalefy przy zdejmowaniu paska odginad
piyty oporowej kpk (15),

3,1.3,11, Wymiana zespohn diwignli dowijania
kpL (10):

- zdjaé kieszeh kasety (12) - wag 2.1,
- odkrgci¢ maskownicg (16),

- odczepié spreiyne (31},

- zdjgt nakiadke zaciskows (119),

- zdjaé podkiadke (118),

- wysunaé = osl zespdt déwigni dowijania (10),

Montat przeprowadzié w odwroine] kolejnodcl
MNalety zwrbclé uwage aby koniec dEwigni
wiogyd w nakiadkeg (59).

3.1.3.,12. Wymiana kétka dowijania kpl (95):

- zdjaé déwigniq dowijania (10) - wg 3.1.3.11,

- zdjad nakiadke zaciskows (119),

- zdjaé podkiadke (118),

- wysunat z osi diéwigni dowljania kpl
(95) kélco dowijania kpL (98),

Montaz przeprowadzié w odwrotnej kolej-

nosci,

3,1.3.13, Wymiana szczotek autostopu (28}

- odlutowaé od szczotek autestopu (29)
wiazke impulsatora (20),

- dclagnaé kotpaczek (37) talerzyvka pra-
wego (8),

- zdjad nakiadkg (118),

- wysungt z osi talerzyk prawy kpl IEB},

- wyciagnad z otwordw szczotki autosto-
pu (28],

Montaz przeprowadzié w odwrotnej kelej-

nosci,

3.1.3.14. Wymiana talerzyka lewego (9)

Spossb mocowania, obcigtenie | wspdlpraca
talerzvka lewego kpl (9) zapewnia bezawa-
ryjna pracqg tego podzespols | w zasadzie
nie wymaga wymiany. W razie kKoniecznodci
naledy przeprowadzié nastgpujace czynnosci:
- zdjaé kieszed kasety (12),
- cdkrecié maskownicg (16],
= zdjad talerzyhk prawy (a8},
- wyjaé keniec déwigni dowijania (10)
z nakiadki (59),
- Aciagngé kolpaczek (37) talerzvka lewego
(o),
- zdjaé podkiadke (118),
- przekrgcié w prawo difwignig dowijania (10},
- wysunaé z osi talerzyk lewy (9),
W razie potrzeby moina wymienié sprezyneg
hamulea (47) i podktadkeg (48).

3.1.3,15. Wymiana tulejki loyskowe] (52)

Koto zamachowe kplL (14) jest lozyskowane
w logyskach porowatych, weldnigtych w tule-
je tozyskowa, co stanowl podzespdt tulejii
tofvakowe] kpl (52).
W celu wymiarny tulejki tozyskowej kpl (51)
nalezy:
- wyjadé kolo zamachowe kpl (14) wg
p. 2.1.3.9,
- zdjaé kieszet kasety 12 i odkrgcid
maskownice (16},
- odkrecié¢ nakrotke (53),
- wyciagnaé tulejkeq tofyskowg kpk (52).

3,1.3.16. Wymiana zespoitu phytki
tokyskowe] (19):

- zdjat pasek napgdu dowijania (42),
= odkrgcié wkrety mocujace piytkeg todysko-
wa (129) - 2 szt,

- wyjaé ptytke tozyskows (19).
Montaz przeprowadzié w ocdwrotnej kolejnodel.

Po zamontowaniu nowe] phytki tozyskowej
sprawdzid | ewentualnie wyregulowaé rdwno-
legtodé paska napedu dowijania (42) - wg
p. 3.1.3.2.
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3.1,3,17. Wymiana thumika (27) i (28):

- odkrgeié whkrety (128) - 2 szt., mocujace
wspornik zamka 21,

- zdjaf wspornik zamka (21},

- wyjaé tumnik (27) i (28).

3.1.3.18, Wymiana popychacza zamka (22):

- przegint was oporowy popychacza
zamka (22},

- wyjaé popychace zamka {22} e wsporni-
ka zamka (21),

- zdjaé spreiyne zamka (30) z popycha-
cza zamka (22),

Przed demontatzem nalesy = popychacza

zamka (22) Sciggnaé klawisz (296).

31.3.19, Demontaz ptylek elekironicznych

(3) i (4)

Piytka D7 (3) jest mocowana dwoma wkrg=

tami Gb 2,9x6,5A (126).

W celu demontaizu nalezy:

- odinczyd wsrystkie polgczenia elekirycz-
ne od phtiei (3),

- odkrgciéc wkrety mocujace {125] - 2 sz,

- zdjaé piytkg (3).

Flytka D8 (4) jest mocowana jedrnym wkre-

tem Gb 2,2x6,2A (127) | na zaczepach

w plycie mechanizmu,

W celu demontazu ptvtki D8 (4) nalegy:

- odlutowad wigzke impulsatora (20),

- odigczyd pozostate polaczenia elektryczne
od piytki D7 (3),

- odkrecié wkret {127),

- wyiaé piytke z zaczepdw,

Morntaz przeprowadzié w odwrotne] kolejnosci.

314. Regulacja | pomiary

parametltrdw mechani|iecsz-
nyech

3.1.4.1. Odchylica predkosci przesuwu tasmy

Pomiar przeprowadza sig przez odozyianie
kasety pomiarowej z wzorcowym zapisem
czastotliwescl 3150 kHz na Srodku kasety
C 60, Sygnat odczytywany naledy mierzyc
miernikiem predkosci przesuwu typu TP-677
lub ND 960 produkcii ZRK, W razie potrze-
by nalefy regulowad prgdkesddé przesuwu
taimy za pomoca polencjometru nastiwnego
RP 801, umieszczonege na plytce D8 ().
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3,1.4.2. Réznica prodikodci preesuwu

Réznice predikodci przesuwu na poczatku

i na kofcu tasmy naledy wyznaczyd przez
pomiar predkofci na keficowym [ poczatko-
wym (po 30 s) odcinku tasmy, analogicznie
jak w p. 3.1.4.1. Jezeli rdEnica przekracza
dopuszczalng wartosé, naledy sprawdzic i wy-
regulowad sprzggta wg p. 3.1.4.7.

3.1.4.2, Nierdwnomiernosé predkodcl przesuwu

W celu pomiaru nierdwnosfci przesuwu nalegy
dokonaé¢ pomiaru cdczyltywanego sygnaiu

o czestotliwodci 3150 Hz z kasety wzorcowej
miernikiem nieréwnomierncdci wymlenionym

w p. 3.1.4.1. Za wynik przyjmuje sig drednig
arytmetyczna pigciu odczytédw, Jesl wynik ten
przekracza wartosSc dopuszczalng, naledy wy-
mieniad kolejno: kolo zamachowe (14), silnik
napgdu dowijania (17), pasek napgdu dowija-
nia (42), zespst dfwigni dowijania (10},
zespst phtki tofyskowe] (19) lub déwignig
rolki deciskowej (56) i ewentualnie rolke
dociskows kpl (65) lub talerzyk prawy (8).

3.1.4.4. Regulacja ustawienia glowicy
uniwersalnej

Przy wymianie glowicy uniwersalnej (57) na-
lezy odkrecié maskownice (38) i przeprowa-
dzi¢ regulacje ustawienia glowicy w pionie
oraz regulacje glebokofci zanurzenia, ufywa-
jac sprawdzianu 246 MEK 0180. W tym celu
nalezy zluzowad wkrgty mocujgce phrtke glo-
wic (55) | natoiyé sprawdzian. MNastepnie
przesunat phytke gtowic (55) tak, aby czolo
miate kontakt z powierzchnin oporowa.

Po dokonaniu tej czynnodci dokrgeié whkraty
mocujace phytkg gtowicy {55]. W wypadhku
stwierdzenia, e glowica nie znajduje sig na
sdpowiedniej wysokogci, nalegy przeprowadzic
regulacjg zakladajae pod prawy koniec konso-
li gtowicy uniwersalnej podkiadii {52}.
Sprawdzanie ustawienia wysockeodciowego glo-
wicy uniwersalnej wykonywad za pomocs ww,
sprawdzianu lub kasety = lusterkiem. PowyiE-
sze czynnosci przeprowadzad w pozyc|i
START.

Po tych regulacjach nalegy dokonad regulacji
prestopadiocdci ustawienia szczeliny glowicy.
Elementem regulacyjrym w tym wypadku jest



wkrgt z lewej strorny glowicy, Przez odkrece-
nie lub dokrecenie tego wkretu naledsy uzys-
kad napigcie maksymalne przy odczycie kase-
ty 2 nagranym sygnatem 6,3 kHz.

Po ustawieniu skosu glowicy nalezy spraw-

dzi¢ wysokosciowe polozenie glowicy.

Uwaga

Regulacje glowicy naleiy przeprowadzac za
pomocs wkretaka wykonancgo z materiabu
niemagnetycznego,

3.1.4.5, Po wymianie wylacznika kraficowegao

(18) moie zaistnied peotrzeba regulacji stykdw,

Prawidiowo wyregulowany wylacznik krarficowy

powinien zapewnié nastepujaca prace suwaka

= glowicami:

- przy przejéciu z pozycji STOP do pozycji
START suwak nie powinien wykonywad
dedatkowego ruchu w ddl, a nastepnie
w gdre,

- przy przejéciu = pozycji START do pozycji
STOP suwak z glowicami nie powinien wy-
komywac dodatkowego ruchu do géry,

a nastepnie w ddt

Ewentuaing regulacje przeprowadzad przesz

doginanie lub odginanie par stykdw,

3.1.4.6, Regulacja zespolu diwigni przewijania

Diwignia przewijania {13) przy prawidiowej
pracy powinna spetniad nastgpujace funkcje:
- przy zmianie kierunkdw obrotdw silnika
dowijania (77) powinno nastgpowad natych-
miasiowe przerzucanie kdétka pofredniego
{104) w kierunku zgodnym z obrotami sil-
nika,
W wypadku nieprzerzucanin déwigni 2 kébtciem
podrednim nalesy zwiekszyvc moment hamujacy
na tym kdlku przez dcidniecie spreszvry (105),
przez przesunigcie na osi kélka posSredniego
zawleczki.
W wypadku przerzucania kétka podredniego
(104), ale = jednoczesnym wystepowaniem Zja~
wiska wibracji tego kdilka, naledzy rwiekszyd
sitq dziatania sprezyny (44) przez lekkie jej
rozgigcie, Malezy zwrdcié uwage na to, aby
nie doprowadzi¢ do zbyt dutego wzrostu sit
oddziafywania ww. sprgzyn, fdyvi zbyt silne
dziatanie tych sprgzyn powoduje Znaczry
wzrost pragdu pobleranego przez mechanizm
podoezas (unkcji przewijania,

3.1.4.7. Sprzegia

Rozwigzanie konstrukcyjne sprzggta dowijania
zapewnia w prosty sposdb regulacje w szero-
kim zakresie momentu dowijania, W pozycji
START moment dowijania powinien wynosic
(3,5 +0,5) x 107 mm,

Pomiar momentu dowijania nalezy wykomywad
prayvreadem LOT MGK4005 Jeieli wartosc
uzyskana rodknitaby sie od podanej, nalezy
przeprowadzidé regulacie przez odpowiednie
przekrecenie sprezyny regulacyjnej (89),
ktdra ma wplyw na wartosé momentu przeno-
szonego prEez aprzegio. MoZze zaistnied row-
niez potrzeba wymiarmy podictadki (92).

2315 S marowanie

Wazysikie lofyska i powierzchnie slizgowe s§

fabrycznie [wystarczajgco) nasycone olejem

lub pasmarowane, Jezeli istnieje potrzeba

cliwienia, bad# smarowania, zaleca sig stoso-

was:

- olej wazelinowy do naltuszczania osi wspdi-
pracujacych z elementami obrotowymi,

- smar LT 42 do natuszczania powlerzchni
wspdlpracujacych ciernie,

W wypadku znacznego ubyiku smaru z thumi-

ka kieszeni kasety (26) i (27), ubytek nalesy

uzupeinié smarem Vikson 305,

Uwaga

MNie nalefy smarowad elementéw wspdlpracuja-
cych z tloiyskami porowatymi w tulejce tozys-
kowei {52) | w zespole plytki tozyskowej [19).

316 Konserwacija

Po kazdej naprawie ukitadu napedowego nizej
wymienione czgici nalery przemyl Sclereczka
nasycong benzyna ekstrakcyjng lub spirviusem:
- watek napedowy kota zamachowepo (14),
- rolke dociskowa (65),
- kétko dowijania (98),
- kétko kpl (10a),
- bieznie lalerzykdéw z ww. kotkami,
- pasek napedu gtéwnege (43),
- pasek napgdu dowijania (42),
- pasek lcznika (35),
- czaola glowic (57) i (58).
Spirytusem nealesy przemyé styki przetgczni-
ksw (17) i (18).
(]



3,2, Czest elekirvczna

321i. D1 -plty tka radiowa

3,2.1.1. Strojenie | regulacja toru AM

a, Przy strojeniu fal grednich (MW) { dhlugich
(LW) do generatora w.cz. podigczyc anteng

ramows. Prezy strojeniu fal krétkich [(SW)

generator w.cz. polaczvé przez kKondensa-

tor 15 pF ze Srodkowym wyprowadzeniem
gniazda antenowego, "masg"” generatora

potaczye 2z "masa" kondensatora obrotowe-
go. Odbiornik polgczyé ze Zridiem zasila-

]

nia za pomocs zlgcza XC 105
Na wyjfcie L lub R i "masa" lego zlgcza

punkiu 1 "Tabeli strojenia toru AMY,

Przed strojeniem wykrgeid rdzef cewki

L 111. Krecac rdzeniami cewel L 112

i L 115 ustawié maksymalrny poziom Sygna-
tu wyjiclowego, Wkrgeajge rdzen cewki

L 111 ustawié¢ minimalny poziom sygnabu
wyjiciowego.

Proces strojenia fal Srednich | dl‘ué,ich
przeprowadzi¢ zgodnie z punktem 2, 2 | 4
tabeli, Po zestrojeniu cewki L 113 i L 107
zabezpieczyE przed rozstrojeniem,

Froces strojenia fal krétkich przeprowadzic
zgodnie = punktem 5 i 6 tabeli. Po zestro-
jeniu nalezy zabezpieczyt rdzenie cewek
L 110 I L 108 cerezyna.

podiaczy< miliwoltomierz | oscyloskop
o czutosci min, 30 mVjem,

b, Strojenie toru p.cz. AM przeprowadzic wg

TABELA STROJENIA TORU AM>/

e, Regulacja wskagnika dostrojenia zostala

przedstawiona w punkcie 7 tabeli

Generator Strojony odbiornik
Lp. | Zakres Uwagl
czgstotli- poziom potozenie strojormy
wosd sygnabha wakazdwki element
1| puez. 455 kHz 10 mVfm 550 kHz L 112,L 115|W razie poirzeby dosirod
AN nastepnie it do czestolliwosSci filtru
L 111 L 111 stroi¢ na min
RP 100 regulowac na
maks.
2 Mw 520 kH=z 2 m\fm lewe skrajne L 109 Frzy strojeniu obwoddw
oscylatora dostrajac sig
1615 kH= prawe skrajne C 146 do sygnatl Przy stro-
jeniu ocbwoddéw wejscio-
3 Lw 191 kHz 2 mVjm dostroic L 113 wych regulowac na
do sygnalu maksimum sygnalu
250 kH=z C 135
4 MW GO0 kHz 1 mVjm dostroid L 107 W przypadkach konigcz-
1.4 MHz do sygnahs C 141 nych procea strojenia
' powtarzad kilkakrotnie
Sw i (4]
5 5.9 MHz 50 v lewe skrajne L 11
155 MHz prawe skrajne C 149
G sw 6,2 MH= dostroic L 108
S do sygnalu
12 MHz C 137
7 | MW 1 MHz 5 mVm | dostroié RF 103 Mastawié¢ na Sredni po-
do sygnatu ziom Swiecenia diody
HL 100
x)

3,2,1.2. Strojenie | regulacja toru FM

a, Strojenie toru p,cz. przeprowadzis

Generator nastawi€ na 30% modulacji AM.

Inczy€ przez

kondensator 47 pF do

punktu MEB 101. Sonde detekcyjng przy-

wE

punktu 1 "Tabeli strojenia toru FM'

Syegnal podawczy £ wobuloskopu FM pod-

lgczyd do punkiu MB 102, Sondg zbior-
czgy krzywej "SY przyigczyd do kontak-
tu 24 przeljcznika zakresdw,



b. Strojenie zakresu FM CCIR przeprowa-

dzié wg punkiu 3 | 4 doprowadzajac

sygnat z generatora na wejicie antenowe.

Strojenie zakresu FM QIRT przeprowa-

dzic wg punktu 5 i 6. Po zesirojeniu

zabezpieczyé cewki L 102, L 105 przed

rozstrojeniem przez =zalanie cerezyna,

3,2,1.3, Regulacja dekodera sterecfonicznego

Do punktu MB 104 podiaczvyé czestoscio-

TABELA STROJENLA TORU FM

mierz przez rezysior 10 kllL Potencjometrem

regulacyjnym RFP 104 pastawié czgstotliwodd

mierzong w tym punkcie na 19 kHz, Na

wejscie

antenowe podad sygnat o czestotli=

woscl 69 MHz2, zmodulowany zespolorym

sygnatem stereclonlcznym U

= 500 pV.

Regulujac RP 101 ustawic przestuch L=— P

na poziom min 28 dB. Potencjometrami

RP 105,
sy Enatu

RP 106 nastawic maks. tlumienie
o czestotliwosci 38 kHz.

Strojory odbiernik
tp.| zZakres | Homilotkor s Uwegi
potozenie slrojony REFHaramy:
wakazowki elemaent
1 PeCE, Wobuloskop ) L 104 Stroic na maks. | symek
FM 10,7 MH=z 95 MH=z L 114 ME 102 Fyezny ksztalt LT
polaceys przez
47 pF na L 116 kontakt 24 | Stroié na maks, | symet-
punkt MB 101 L 117 preetgczni-| ryczmy ksztalt "5S¢
ka
2 | Detektogy Generator wyjscie Czestotliwoiéd generalora
M 10,7 MHz pod- 05 MHe il E ustawic na Srodiku krzy-
tgczys przez wej "SY, Poziom sygnaihu
47 pF na ponize] progu ogranicze-
MB 101 nia AM | regulowac na
AF = 15 kHz mire naplgcia wyl.
rasteprie RP 102
m = 30%
3 | CCIR F =865 MHz lewe L 105 wyjdoie
b il krajne i Dostroié sig do sygnaiu
Fg=10,5 MHz prawe c 122
3-10 Ty skrajne
4 | CCIR ES-QE MH=z dostroid L 102 wyjicie
g™ 5 BV do sygnaiu LT Stroié do maks, svgnaiu
Fg-iﬂﬂ MHz c 111
U = 5 uv
g
5 OIRT Fow653 MHz lewe C 123 wyjdcie ; "
Uﬁ-i-ﬂ v alrajiae o Dostroié sig do sygnaha
& OIRT F.=59 MHz dostrolé c 109 wyjbcie
Stroi
u;-. B v do sygnatu MeCZs G TR i i
322.D2-wzmacnlacs= - =
korekcyjiny -
RP 204 | 0,7 V1 kHz =za posrednictwem
RP 254 | XC 204, Ma wyjsciu {XC 207)

Element

regulo— Sposdb regulacji

warny

L | 2

RP 204 | Regulacja obwodu DNL. Regulato-
RP 254 | rv barwy tonu ustawic w potoge-

niu drodkowym, przetcznik DML
i NTIM nie winczone, przelpcz-
nik TAPE wigczony. Na wejicie
doprowadzié sygnal o napigeciu

nastawi¢ regulatorem silty plosu
poziom 250 mV, MNapiecie wejscio-
we zmienié¢ na 3,5 mV10 kHz,
winczyé przeigcznik DNL. Napig-
cle wyjdicliowe nie powinno prze=
kracza¢ 0,5 mV. Regulujac RFP 204
i RP 254 ustawié¢ wartos¢ napie-=
cia na minimum,

Uwagsa

Miliwoltomierz nalesy przyiaczyd
na wyjdcie (XC 207) przez filtr
thumigcy sygnat o czgstotliwosci

51




2

[ 1 2

RFP 204 | ponizej 500 Hz o charakterysiyce
RE 254 | 12 dBfokt

"RP 205 | Reguluje si¢ prey wapotpracy
RP 255 | z codblornikiem radicwym, Na

wejicie antenowe podad sygnat

o czestotliwosci 90 MHz, pozio-
mie 0.5 mV i dewiacji 22,5 kHz.
Ustawic na kolektorach tranzysto-
réw VI 201 i VI 251 napigcie
150 mv

32 D4 -prostownilk,

napiecia

w s k a

stopien

filtr
zasillajecego,
£ nik
mocy

wysterowania,

Element
regulo- Sposdb regulacji
warny
1 2
RP 41 Regulacja wskafnika stanu baterii

Potencjometr ustawic na takg
wartodé, aby diody HL 201
i HL, 451 nie Swiecily w zakresie

R 4'_r|

napiecia zasilajpcego 10,3-10,8 V
Przy napleciu wyzszym diody
musza Swiecid

RF 401
RF 451

Regulacja stopnia mocy. Na wejé-
cie wzmachiaczy za posSrednict-
wem zigcza XC 406 podad sygnal
o czestotliwosci 1 kHz i takim
poziomie napigcia, aby wierzchot-
ki sinusoidy napiecia mierzonego
na rezystancji 8{1 /5% na wyjsciu
wzmacniacza byhy ograniczane.
Potencjometrami nastawié¢ symetrie
ograniczania sygnahlu. Hontrolo-
wadé moc wyjscia, kidra przy
napigciu zasilania 12 V powinna
byé nie mniejsza niz 5 W/5%

RP 402
RP 452

Sposdb regulacji podarmy w opisie
pivtki magnelofonowej

3.2.4. D5

-magnetolon

3,2.4,1. Regulacja piytki magnetofonowej

Dokonad polgczern zgodnie z rys. 5.

Rys, 5. Uktad do regulacji pilytki magnetolonowe]



Element

oF

regulo- Sposdb regulacji 1
Warnmy =
iy
3

REP 51 Regulacja napigcia kKasujgcego. ;H.,
Przetacznik rodzaju tasmy w po- i
tozeniu Cros, przetacznik OSC M
w polozeniu Srodkowym, polencjo- 1
metry regulacyjne RP 505 | L o :

i RP 555 na min WiaczvEé zapis,
pobdr pradu ze @rodia nie powi- Rvs, 6. Charakterystyka czqstotliwodclows
nien by wigkszy niz 150 mA, AchiBcEa  Zapisu
napigcie oscylatora s P
U = 0,25+ 0,4 V, przebieg powi-
en byé sinusoidalny, czestotli=
WDE:: ;'-'-f? d-_DH'?ﬁa k{HS- N;-] rezysto- 3.2.4.2. Kontrola automatyczrnego poziomu
rac it rys, powinno B
by& napigcie min 60 mV, b
Przetgcenik rodzaju tasm rEe= - ;
m;:g ra FesO.,, RP 51?”_5[5,”-:& Mierzy sig na czqstotliwofc] 1 kHz. Sygnai
napigcie UL o dB mniejaze nik wejsciowy nastawié na 10 mV, wiqczyd
w przypadku Crl,. Pobdr pradu L >
T& BBl povilaien Bek- i Wigk- funkcjg ALC, napigeie Up = Up = 160+
STy niz 100 mA #2900 mV, rdotnica w kanatach 1,5 dB.

RP 504 Regulacja pradu zapisu, Przeta- Sygnat wejsciowy zwigkszy<d do 100 mV,
czyt na: CrO; reczna regulacig Uy, = Uy = 3504500 mV, réznica w kana-
poziomu zapisu, generator kaso- I : i 2 2y -
wanla Wﬁﬁzﬁ'ﬁ = czynm&ci tach 1,5 dB. Sygnal weljsciowy zwigkszyc
przez zwarcie glowicy kKasujgcej. do 1 V, napigcie wyjdciowe U[L i UtR moEe
Regulatory poziomu zapisu RP 501 : I P
[ RD %1 ustawid -na maks. nbe wzroshad nie wigcej niz 1,5 dB, régnica
pigcie sygnalu wejiciowego - w kanatach nie wigksza niz 1,5 dB,

- 1 kHz ustawié lak, aby

U, = 600 mV, napigcie wejicio-

we winno ¢ w granicach

20 rpﬁaﬁ mV, !::piqc.if Ujp = 530+ 3.2.4.3. Kontrola obwodu MUTE pray

+ 690 mV, Przy napigciu zapisie

Up, = Upp = 600 mV nastawid

FUI;“F'.HC;‘;";“‘W t:iﬂulﬂ-‘:?tjn:ﬁn pbin"" Przelaczyé na CI‘UE. wiaczyt ALC, napigcoie
i na wartosd, al s .

napiecie na R ?qi R 8 wynoslio wejéciowe ustawié na 200 mVl kHz,

10 mV, Przetaczy< na FeOj3 na- Po wigczeniu przetacenika MUTE (rys. 5)
pigele na R 7 | R B powinno B i
zmniejszyE =ig do wartodci n& rezystorach R 7 i R 8 napigcie nie po-
6+ 7,5 m\V winno byé wigksze nlz 0,2 mv,

Rp 503 Regulacja charaklerystyki czgsto-

RFP 553 tliwodciowe] wzmacniaAcza zapisu, -
Prquqczyél na CrO, sygnal j:uejﬂ_ 3.2.4.4. Przebieg charakterystyki
ciowy ustawié¢ na 30 m\[1 kHz, czastotliwofciowej wemacniacza odczyiu
regulatorami RP 501 | RP 581
nastawic na rezystorach R 7 Przotgczyd na Fe O, mierzyc kazdy kanat
hfn:m?zflff-;;wﬂ' na 14 kHz, pddslelniv, Bray (=i kM vaRWS thicy wac-
potencjometrami RP 503 i RFP 553 todé napigcia wejiciowego, aby Ug, =
ustawié na rezystorach R 7 iR 8 B e bk W
napigcie 4,3 #8 mV. Pole toleran- - Ugp = iV Bray-aintef wlsliececs -n
cji przah:‘-la-gu charakteryatyki pigcia wejiciowego przebieg musi odpowia-
pEEadalawioie, Jastl ha Tyl daé tabeli i charakterystyce z rys. 7.

Rodzaj : f {Hz}

tagmy Mapliecie

&1y 1 000 14 000

Faaﬂj 290 + 600 70 45+ 65

Ug {(mv)
':'-rll:!a | 290 » 500 60«70 25«35
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Rys. 7. Charakterystyka czestotliwodciowa
wzmacniaczs odczyiu
3.2,4.5. Kontrola obwodu MUTE przy
odczycle

Regulujac wielkostia napigcia wejdciowego
o =l kHz, ustawié napigcie wyjsciowe

Ugy = 700 mV (Ugp = 520+850 mv ).

Po wiaczeniu funkcji MUTE (rys. 5) napie-
cie wyjsciowe nie powinno byé wigksze

niz 10 m\,

3,2.4,6, Regulacja magnelolonu

Przy pomiarach | regulacji korzystadé 2 ka-
sl magnetofonowych FEZDQ z oblewem

R 723 DG, t(?.rl:}!l2 z oblewem S5 4592 A lub
kaset réwnowaznmych., Przy pomiarach nalezy
korzystaé z gniazda mikrofonowego. KazZde
wyjscie (koncdwka 3 - lewy kanal, koficédw-
ka 5 - prawy kanat) naledy obciggyc re-
zystorem R = 0,5 M{l | pojemnodcig

C = 300 pF, Sygnat wejiciowy nalefy po-
inczyt z koncéwkg 1 (lewy kanat) i kori-
edwkn 4 (prawy kapat) z generatorem

o Ry = 6001, W przypadku zablokowania
automatyki duzsa warlofcia sygnalu wejscio-
wego, w celu szybkiege odblokowania nale-
iy wylqczyd automatyke przy potencjomet-
rach reczne] regulacji ustawionych na min,
a nastgpnie ponownie wigczyc.

WP 402
RP 452

2 |

5 mV[315 Hz. Potencjometrem

RF 501 i RP 551 ustawic napig-
cie wyjiciowe mierzong na ujem-
nej koficéwece C 510 i © 560 na
wartosE 1,2 V.

Potenciometrami regulacyjmymi

RP 402 (lewy) i RP 452 (prawy)
ustawit¢ na wskagniku wysterowa-
nia petne dwiecenie diody +2 dB,
Regulacja skosu szczeliny glowi-
cy | kontrela charakterystyki
czestotliwodciowej, Przy odczycie
tagmy = nagraniem sygnalu 10 kHz
regulowad whkretem regulacyjnym
giowicy na maks, sygnalu wyjs-
ciowego [ kompromis migdzy kana-
tami)., Napiecie wyjéciowe 10 kHz
powinno mied taka sams wartosc
jak napigcie wyjSciowe 315 Hz

z tolerancia +2 dB. Kontrolg
przeprowadzic dla taim FeyO.

i C-rﬂz

RF 502
RP 552

Regulacja poziomu cdozylu,

Stosowad kasets 250 pWb/mm
i nastawi€ napigcie wyjiciowe
tak, aby dwiecita dioda +2 dB

RF 505
RFP 555

Regulacja pradu podkiadu dla tas-
my CrOas. Przy rgcznej regulacji
poziomu zapisu, ustawié potencjo-
melry RF 501 i RF 551 na maks,
Ustawié poziom napigcia wejdcio-
wego 50 uV[1 kHz, 50 LV/[8 kHz

i nagraé kolejno oba sygnaty.
Przy odczycie tego zapisu oba
aygnaty powinny mie taki sam
poziom z tolerancig +0 dB, -1 dB.
Jeizell napigeie wyjsSciowe przy

8 kHz jest wigksze, nalesy zwighk-
szyé poziom pradu podkiadu i od-
wrotnie. Catkowity przebieg cha-
rakterystyki czestotliwosciowe] dla
tagmy CrOs; powinien byé zgodmy
z rys, 8

Element

regulo- Eposdb regulacjl

WaAITY

1 2

RF 801 | Regulacja prgdkosci przesuwu
tagmy. Wigezyc tadme z nagrarmym
tapem 31850 Hz, Regulujac RF 801
ustawié obserwowans na wyjiciu
czestotliwedd na wartosS< 3150 Hz

R 402 | Regulacja czulodci wskaZnika

RP 452 | wysterowania, Wigczys =zapis,
poziom zapisu regulowarny rgcz-
nie, sygnat wejdciowy o pozlomie

24

REP 51

Regulacja prgdu podkiadu dia
tadmy FepO3. Prey rgcznej regu-
lacji poziomu zapisu ustawié po-
tencjometry RP 501 i RP 351 na
maks. Ustawié poziom napigcia
wejsciowego 50 uVf1 kHz,

50 V8 kHz [ nagraé kolejno oba
sygnaty., Przy ocdczycie tego za-
pisu oba sygnaly powinny miec
taki sam poziom - z tolerancjs

+0 dB -1 dB.

Jezeli napigcie wyjdciowe przy

8 kHz jest wizksze, nalegy zwighk-
szyé poziom pradu podkiadu i od-
wrotnie. Regulowac RF 51 do
uzyskania kompromisu migdsy ka-
patami, Calkcowity przebieg charak-
teryatyki czgstotliwosciowej powi-
nien byé zgedny z rys. 9




S—N

Rys. 8. Pole tolerancji charakterystvki
zapis-odczyl {ﬁrDz:l

oo f M |

Ry=. 9. Fole tolerancji charakterystylki
zapis-odczyt (Fe,0,)

325 Kontrola i
pltvte k DY | D&

Kontrolg plytek naledy przeprowadzié przy
napigciu zasilania:

4 S = 10 V
Mifs

Yeomin, ™ 12 ¥
umnks-. - 16 V

Piytki nalezy polaczyé ze soba i z mecha-

nizmem magnetofonu,

a. Wybierajac poazczegolne funkcje mecha-
nizmu sprawdzié¢ ich pewnosdé dziatania
przy wiaczaniu | wylnczaniu,

b, Wigezyd funkcjg " = ", Sprawdzié czas
przesuwu sanek =z gltowicami i rolki do=
ciskowej od momentu wigczenia funkcji
(zwolnienie klawisza " > "} do momentu,
w ktérym zacznie cbracad sig kolo za-
machowe, Czas ten powinien wynosié
od 0,5+1 =

c. Odigczyd napigcie | ponownie wigczyé,
Sprawdzic, czy weczednie] wybrana funi-
cja zostala wylaczona | czy suwak
z gltowicami i rolka dociskowa =zostaby
odsunigte jak dla pozycji STOPR.

d. Sprawdzié¢ poprawnodd dziatania uktadu
"auto-stop" przy wigczanych kolejno
funkecjach " ® " araz przy przewijaniu
na koncu | na poczatku tasmy,

o, Sprawdzic, czy sSwieca diody sygnaliza—
cyjne przy poszczegdinych funkcijach.

f. Przy wigczone] funkcji "pauza® w mecha-
rizmie powinne obracadé sig tvilke koto
zamachowe,

regulacija

8. Do wiaczenia zapisu moze dojié tyilko
w przypadku wezedniejszego winczenia
funkcji "pauza" i gdy kaseta nie posia-
da wylamanego okienka zabezpieczajs-
cego przed przypadkowym skasowaniem,

326 Haplgcle satatlvezne

i poziomy sygnatdw

Ma schemacie deowym sa uwidocznione

orientacyjne wielkofci napiec statyvch | po-

ziomy sygnatdw, Napiecia state pomierzono

woltomierzem o opornodci wewnetrznej

50 kv,

3.3. Specjalistyczne wyposatenie przy
naprawach

33 .. Narzedzia

i preyrzady mechaniczne

Lp. Nazwa Producent Uwa-

E,I

1 | Przyrzad do pomia-] ZWh
ru momentu dowija- | Lubartdw
nia sprzegha
L 07 MGK 4005

A
Lubartéw

2 |Sprawdzian usta-
wienia glowicy
246 MEK 0180

3 |Dynamometry zega- | Spokdzielnia
rowe o zakresach |Rzemieslni-
do 50, 100, 6800 & | cza
"Mechanik-
Poznan"

4 |Wkretak do fillrdw | ZRK
282 REK 0340 Warszawa




332. Wyposazenie

elektryczne

Lp. HNazwa IProdu::erlt Uwa=
di
1 2 3 4
1| Generator akustycs-| dowelny
20 Hz «20 kH=z
h £0,05% R __ =
= 50051
2 |Miernik mocy ZOPAMN
czestotliwosci
akustyczrych
3 |[Miernik zniek- ZOPAN
sztatcer
4 |(Oscyloskop mini= dowolmy
mum 1 MH=z
5 |Zasilacz stabili- LIMIMA
Zowany

i 2 3 4
& |Miernik napigd, ELMASE
znieksztatcen
i szumow
7 |Wobulator radiowy ELMASZ
p.cz. AM[FM
8 |Generator sygnato- | Z0PAN
wy modulowanm
AMFM
9 | Znormalizowana ELMASZE
anlernd ramowa
10 |Miernik predkosci ZRK
i nieréwnomier= Warszawa
nosSci przesuwu
tadmy
11 | Koder sygnahu dowolmy
sterecionicznego
12 |Filtr psolometryczny| dowolmy kw;
A

b




Rys. 10, Ukiad polaczed elekirycznych
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Rys, 15, D3 - plyika stopnia mocy - widok
od strony elementdw



Rys. 16. D3 = piytka stopnia mocy = widok
od stromy drulku
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Rys, 21, D6 = przedwzmacniacz korekcyjry
= widok od strony druku
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Rys. 22, D6 - przedwzmacniace korekeyjmy
= widok od strony elementdw




funkcjami mechanizmu - widok od

Rys, 23, D7 = phrika elekironiki sterujacej
stromy druku
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Rys. 25, D8 = pivika elektroniki sterujacej
funkcjami mechanizmu, stabilizator
obrotdw - widok od strony druku
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Rys. 26, D8 - plytka elekironikd sterujacej
funkcjami mechanizmu, stabilizator
obrotéw - widek od strony elemen-
b
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Rys.
Rys.
Rys.
Ry s.

Rys,
Rys.
Rys.
Ry s,

Rys.

Rys.

Rys.
Rys.
Rys.
Rys.
Ry=.

Rys.

WY KAZ RYSUNEKOW

1a, Scianka przednia radiomagnetofonu Rys.

1b, Scianka tylna radiomagnetolonu
2, Widok wnetrza radiomagnetolonu

4, Schemat mechanizmu magnetolonu
(odezyt)

4., Schemat mechanizmu magnetofonu
{przewijanie)

5, Uktad do regulacji phytki
magnetalonowej

6. Charakterystyka czgstotliwodciowa
wzmacniacza zaplau

7. Charakterystyka czegstotliwoéciowa
wzmachniacza odczyiu

B. Pole tolerancjl charakterystyki
zapis-odczyt (Cro,)

49, Pole tolerancji charakterysbyll
zapis-odosyt (Fe 204 )

10.
11.

Uktad potaczen elektrycznych

D1 - piyika radiowa = widok od
strany druku

D1 = piytka radiowa - widok od
strory elementdw

12,
13, D2 - wzmacnlacz korekeyjrny -
= widak od strony druku

14, D2 - wzmacnlacz korekcyjny =

= widok od strony elementdw

15,
od strorny elementdw

16.
od stromy druku

D3 - piyvtka stoprnia mocy - widok

D3 - phika stepnia meey - widok

Rys.

Ry=.
Rys.
Rys.
Rys.

Rys.

Rys.

Ry s.

Rys.

Eys.

Rys,
Rya.

i7.

18.

19.,

20,

21.

23.

24,

25,

26,

27

28,
29,

D4 = piytka prostownika, filtra
napiecia zasilajacego, wskafnikow
wysterowania, stopnia mocy = wi-
dak od strony druaku

D4 = piytika prostownika, [(itra
napigcla zasilajacege, wskaZnikdw
wysterowania, stopnia mocy = wi=
dok od strony elementdw

D5 = piytka magnetofonowa = wi-
dok od stromy druku

05 - piytka magnetofonows = Wi
dok od strony elementdw

D6 = przedwzmacniacz korekoyjny
= widok od strony drulu

D6 = przedwzmacniacz korekeyjmy
= widolk od strony elementdw

D7 - phrtkca elekironiki sterujacej
funkecjami mechanizmu = widok od
strony druku

D7 = piytize elektroniki sterujacej
funkejami mechanizmu - widok od
stromy elementdw

D8 = phrtka elektronikd sterujgcej

funkcjomi mechanizmw, stabilizator
obrotéw = widok od strony druloa

D& - phrika elekironikl sterujgcej
funkcjami mechanizmu, stabilizator
cbrotéw = widek od strony elemen-
taw

Radiomagnetofon w roztofeniu na
podzespoty

Mechanizm magnetolonu

Schemat Ideowy

Wi - 1500 - )

TR - T B




ZAKEADY WYTWORCZE MAGNETOFONOW
21-100 Lubartéw ul,Lubelska 104
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